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Notacién

La notacién que se utilizard en el presente texto es bastante estdéndar en
la literatura sobre métodos numéricos en ingenierfa. Sin embargo dado el
cardcter multidisciplinar de este trabajo, ha sido necesario introducir ciertas;
varientes a los stmbolos utilizados cldsicamente, por su coincidencia con los
empleados en otros dmbitos.

Para la definicién de la nomenclatura técnica naval, incluida en el presente
trabajo, se ha utilizado el texto ”International Towing Tank Conference.
ITTC Symbols and Terminology List.” [ITT97].

Como norma general se escribirdn los valores escalares en letra cursiva,
mientras que los vectores se notaran en dos formas; en negrita (v) para la
representacién vectorial cldsica, y en notacién de indices (v;). Respecto a los
tensores de segundo orden, se notardn, de igual modo, en forma vectorial, en
negrita con doble subrayado (g) y en notacién de indices a;;. La eleccién de
una u otra forma en una férmula concreta se hard en funcién de la mayor
simplicidad y claridad de su expresiéon. En general, se indicard en el texto
cuando se introduzca un cambio de notacién vectorial a notacién de indices
y viceversa.

También indicar que, cuando sea procedente, se aplicard la convencién de
Einstein de suma para los indices repetidos en productos y derivadas. Ablr
por ejemplo, ‘

i

| ard Ora,
4 01‘ Z} "G e, oz,

La convencién anteriormente mencionada sélo se aplicard a los indices 1, 5
y k, al no ser que se indique expresamente lo contrario en el texto.
Cuando pueda dar lugar a confusién, se senalardn con un acento ” N”}
los vectores y operadores bidimensionales, frente a los tridimensionales que

no lo llevardn. Asi distinguiremos, por ejemplo, V . v = + s T %2 a“’ de
V v = au + ()v

XV



xvi Notacion

El espacio de las funciones de cuadrado integrable sobre un dominio €2 se
denominaréd L? (), y la norma asociada a su producto interno serd indicada
como, - - '

||f(93)||L2(Q) = /f;f(a:)QdQ

Se ha denominado H? (), al espacio de Sobolev de las funciones cuyas
derivadas (en sentido distribucional) pertenecen a L? (€2) definido por,

d 4
H' (@)= {x: 0= R| {nxnm - |2

of

}<oo}

L2(Q)

Mientras que H{ () es el espacio de funciones de H' () con traza nula
en el contorno, esto es,.

Hy () :={x€ H'(Q) | x=0en 6Q}

Por otra parte, se notar4 con ||| H1() la norma asociada a estos espacios,

df (z
1F @ ey = 1 (@)l 2y + ”%

L2(Q)

Ademés se ha notado como ||-[| (g, & la norma puntual dada por,

||‘||L°°(Q) = sup |f(z)|
€l

El resto de la notacién, no incluida aqui, se explicard en el texto.

A continuacién, se incluye un pequeno glosario de simbolos utilizados en
el presente trabajo.

!

i
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Dominio de an4lisis

- Contorno del dominio

Contorno del dominic donde se p1 escribe el campo de velocidades
Contorno del dominio donde se prescribe la velocidad normal

Contorno del dominio donde se prescriben las tensiones _
Contorno del dominio donde se prescribe el campo de presiones |
Operador gradiente simétrico, de componentes £;;(-)

- orad 3 X 8 9 9 %
Operador gradiente tridimensional (62, o 62) |

Operador derivada sustancial o material
Operador producto externo de tensores, a ® a = a,a;
Operador contraccién de tensores, a:a =Y a;;a;

Numero de Froude definido como F}, := /79

Numero de Reynolds definido como R, :=

Nimero de Péclet v := U—
Mdédulo de Poisson

Médulo de Young

Densidad del fluido - - : S
Viscosidad dindmica del fluido |
Viscosidad cinemética del fluido v = u/p :
Coeficiente de conductividad térmica.

Coeficiente de conveccién, v = pe, donde ¢ es el calor especifico
Eslora o longitud caracteristica del problema

Presién dindmica del fluido

Presion del fluido

Vector velocidad del fluido (componentes (u, v, w) o bien (v, vq,v3))

Tiempo

Elevacién de la superficie libre en un punto dado
Parte desviadora del tensor de tensiones para fluidos newtomanos '
Tensor de tensiones de Reynolds - '
Tensor de tensiones para fluidos newtonianos

Tensién tangencial del fluido i
Vector de tracciones del fluido t = —pn 4+ nz’ = nT ’
Componente 7, j del tensor

Componente , j del tensor 77

Componente 1, j del tensor T
Tensor identidad

[
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