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ANEXOS

A.l. ESQUEMA DEL REGULADOR QSRC CON DOS ACCIONES DE
CONTROL

Fig.A.l. Etapa de potencia y circuito para la realización de saltos de carga
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Anexos

Fig.A.2. Lazo de control de corriente, correspondiente a la superficie de conmutación

Sj = Iref - ÍL y la ley de control de la variable u j
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Anexos

Fig.A.3. Lazo de control de tensión, correspondiente a la superficie de conmutación

$2 - k i • J (Voref -v0)dt-v0 y la ley de control de la variable u 2
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Anexos

A.2. ESQUEMA DEL REGULADOR BOOST QPRC
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Fig.A. 4. Etapa de potencia y circuitos de mando de los interruptores
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Fig.A. 5. Circuito para la realización de saltos de carga
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Fig.A. 6. Realización de la superficie de deslizamiento y la ley de control
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Anexos

A.3. ESQUEMA DEL ONDULADOR QSRC CON DOS ACCIONES DE
CONTROL

Fig.A. 7. Puente de interruptores de entrada con sus circuitos de mando,

tanque resonante y transformador de alta frecuencia
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Fig.A.8. Rectificador bidirectional y circuitos de mando de los interruptores
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Fig.A.9. Lazo de control de corriente, correspondiente a la superficie de conmutación

Sj = Iref -i]^ y la ley de control de la variable u¡
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Fig.A. JO. Lazo de control de tensión, correspondiente a la superficie de conmutación

82 = Voref • sincot - v0 y la ley de control de la variable u2
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Fig.A. 11. Circuito para la realización de saltos de carga
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A.4. ESQUEMA DEL TRANSFORMADOR BUCK QSRC

Fig.A.12. Etapa de potencia y circuitos de mando de los interruptores
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Fig.A.13. Realización del subsistema de control
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R5 > R6 > R7
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Fig.A. 14. Circuito para la realización de saltos de carga
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